SERIE CM26M

ENCODER ABSOLUTO MULTIVUELTA MAGNETICO

e Sistema de Efecto Hall sin contacto que garantiza mas
de 100 millones de vueltas de vida

e Programable hasta 72000° (200 vueltas)
® Resolucién 12 bits

® Diametro exterior 25 mm

® Ejede® 6 mm

e Salida analégica 0...10V

e Mecanicamente 100% intercambiable con los
potenciometros del mercado
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Encoder Encoder Salida P40 Rango de Entrega
magnético absoluto analogica temperatura rapida
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REFERENCIA Ejemplo de referencia: CM26M-22-3600

Rango de medida

Serie Opcién Mecanica Sefial de salida ) Ejecucidn Especial
(in degrees)

CM26M - ] - [31[¢][0][o] L0

2. Rosca 10x0,75 mm / 2. Salida analdgica 0...10V 3600. Estandar (3600° - 10 vueltas) :
Eje de @ 6 mm (*) Solicite el Step file 3D de :
Pin A-Pin B su referencia :

servicio disponible en 24h

(*) Programable hasta 72000° (200 vueltas).
La serie CM26M permite un ajuste sencillo, flexible y perfecto de los puntos de inicio y fin de la sefial analdgica de salida por el usuario, asi como del sentido de la

direccion de giro.

@ Previamente al montaje e instalacion se recomienda la lectura del “Manual de programacién CM26M”:
www.encoderhohner.com/product/cm26m/

hohner www.encoderhohner.com - info@encoderhohner.com - Tel.: (00 34) 972 16 00 17

AUTOMATION




SERIE CM26M

ENCODER ABSOLUTO MULTIVUELTA MAGNETICO

CARACTERISTICAS MECANICAS

Materiales

Rodamientos
Angulo mecénico
Vida

N2 max. rev. permisible mecanicamente

Proteccion contra polvo y salpicaduras segiin DIN EN 60529

Par de funcionamiento

Carga maxima admisible sobre eje radial

Piezas de montaje (incluido)

Par de apriete tuerca de montaje

Peso aprox.

Rango de temperatura en funcionamiento
Vibracion segun DIN EN 60068-2-6
Impacto seglin DIN EN 60068-2-27

Conexion radial

CARACTERISTICAS ELECTRICAS

Rango de medida
Linealidad independiente
Linealidad absoluta
Resolucion

Frecuencia de actualizacién

Max. numero de ciclos de
programacion

Sefial de salida

Tension de alimentacion
Potencia absorbida

(sin carga)

Carga de salida

Tension de aislamiento

Resistencia del aislamiento

0...72000° (200 vueltas)
+0.05 % (3600°)

+0.1 % (3600°)

12 bits

3 ms
10.000

0..10V
9...30 VDC
15...30 VDC
<10 mA

> 5KQ
1000 VAC (50 Hz, 1 min)
2 MQ (500 VDG, 1 min)

(*) Para la deteccion de la posicion absoluta (> 360°), el sensor no puede ser
girado mds de 179° sin tension de alimentacion.

www.encoderhohner.com - info@encoderhohner.com - Tel.: (00 34) 972 16 00 17

Cuerpo: Plastico / Bronce
Eje: Acero inoxidable

Rodamientos lisos

Sin fin

> 100x10° movimientos de rotacién del eje

100 rpm

IP 40

0,1<M<0,6 Ncm

1N

Tuerca hexagonal, 14 mm + arandela dentada

<3 Nm

0,3Kg

-40°C a +85°C

+1,5mm /20 g/ 10...2000 Hz / 16 ciclos de frecuencia (3x4 h)
50 g/ 11 ms / onda semisenusoidal (3x6 impactos)

Cable de cinta plana (0,15 m)

CONEXIONADO

Il

Cable de cinta plana
AWG28 RM / 1.27

DIR 1 (rojo)
END (cable de programacion) 2
START (cable de programacion) 3
VCC 4
ouT 5
GND 6
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