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AUTOMATION

Este manual explica como configurar la comunicacion
entre el ordenador y el encoder absoluto SSI programable.
Asegurese de que la tensidn de alimentacién del encoder esta
desconectada.

> La comunicacién entre encoders absolutos SSI y un
ordenador utilizara un puerto serie R5232 del mismo.

> El encoder se podra programar con Windows 9X o
superior, mediante la utilizacion del programa de
Windows HyperTerminal.

> En la comunicacién mediante HyperTerminal, el
ordenador se comportara Unicamente como linia de
comunicacion.
Esto significa que el usuario del encoder programable
no depende de ningun programa externo, solamente se
requiere del sistema operativo.

CONFIGURACION HYPERTERMINAL

Paso 1. Abrir HyperTerminal

Abrir el programa de Windows HyperTerminal, incluido en la
mayoria de versiones de Microsoft Windows SO (Windows
95/98, Windows ME, Windows 2000 y Windows XP).

A partir de Windows Vista, HyperTerminal ya no se incluye
con la instalacion predeterminada de Windows SO.

(i) Sisu version de Windows SO requiere la instalacidn del

programa HyperTerminal, puede descargarlo desde la
pdgina web de Hohner Automdticos.

Paso 2. Nueva conexion

Clicar para activar una Nueva conexion escogiendo un
icono y asignando un nombre (Por ejemplo: CSP10).

Ezcrba n nambre v sise un iconc para b coneedn
Ko

|
Esemewn

Acapiar  Cancelar

Paso 3. Seleccionar el puerto COM

De la opcidn Conectar usando de la pantalla de conexion
que aparece, escoger directo a COM1.

Conectar usando: | COM1 v

Paso 4. Propiedades: COM1

Aparece la pantalla de propiedades de COM1 del puerto
serie, que se debe configurar tal y como se indica en la
siguiente imagen.
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Paso 5. Propiedades: CSP10

Una vez configurado el puerto serie, abrir el menu
Archivo / Propiedades / Configuracion dénde aparecen
las propiedades de CSP10 o la configuracion general del
HyperTerminal, que debe configurarse tal y como se indica
en la siguiente imagen.
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Paso 6. Configuracion ASCII

Entrar en la configuracién ASCII, que debe configurarse tal
y como se muestra en la siguiente imagen.
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PROGRAMACION DEL ENCODER PARAMETROS CONFIGURABLES (PC)

@ Preset (X)

Antes de encender el encoder para programarlo, se debe
abrir el programa HyperTerminal (previamente configurado) y

conectar el cable de comunicacién serie suministrado. : Permite configurar desde el PC un preset, dando el valor de
. la parte multivuelta y monovuelta por separado.
> Una vez abierto el HyperTerminal, alimentaremos el Se activa conectando el cable a GND. También se puede
encoder y aparecera una pantalla de programacién en : activar el preset des del PC pulsando (X).
modo texto. :

> Elusuario debe rellenar el apartado CONFIGURACION DE :
USUARIO mediante el teclado y en orden descendente: @ Reset (Z)
primero la resolucidn, después la direccidn... :

Enter,

Pulsar la tecla === para validar cada parametro. Se resetea la posicion del encoder conectando el cable
) ) ) externo a GND. También se puede activar el reset des del
/\ Si se pulsan otras teclas puede inducir a error en la : PC pulsando (2).

entrada de pardmetros.

(i) Si no se rellena alguno de los pardmetros, el encoder
no modificard el valor de éste.

@ Resolucion monovuelta

El parametro de resolucién monovuelta define los puntos
por vuelta del encoder. El rango puede ir desde 1 hasta
8192 puntos en una vuelta.

@ Resolucion multivuelta

El parametro de resolucién multivuelta define las vueltas
totales que puede dar el encoder. El rango puede ir de
1 hasta 4096 eligiendo siempre un valor que sea 2n
(1,2,4,8,16...).

Si la resolucién es 1 el encoder funciona como si fuera
monovuelta.

@ Direccion: Horario (H) | Antihorario (A)

Se puede definir la direccidn por cable externo conectando
a GND para que sea antihorario. O también conectando el

> Una vez se hayan entrado todos los parametros, el cable a Vcc o al aire para que el sentido venga definido por

encoder quedara programado y se refrescara la pantalla : el PC.
actualizando la CONFIGURACION ACTUAL. Horario (H), o antihorario (A).

Esc

Puslar para refescar la pantalla directamente.

@ Cadigo: Binario (H) | Gray (A)

Menos la resolucion y el preset (valor numérico) el resto
de pardmetros configurables solo requieren la inicial para
seleccionar la opcidon deseada (en negrita al siguiente
apartado, Parametros Configurables).

@ Paridad: Bit de paridad (P) | No bit de paridad (N)
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